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Contexte

L’architecture SOS, récemment conçue et développée dans l’équipe Réseaux du laboratoire ICube, propose une sim-
plification de l’architecture des réseaux de capteurs afin d’en améliorer les performances et la fiabilité. Son principe est
celui d’un système distribué dans lequel les capteurs, éléments contraints [1] par excellence, sont les périphériques du
système, le tout étant relié par un protocole spécialisé basé sur le standard CoAP [2] en cours de développement à l’IETF.

Une des utilisations envisagées pour SOS est la domotique, c’est à dire l’ensemble des techniques de contrôle et
d’automatisation dans les bâtiments.

Sujet

Afin de pouvoir comparer SOS à d’autres protocoles dans le contexte de la domotique, il est demandé de dresser un
état de l’art des protocoles réseau définis et/ou utilisés dans ce contexte, que ces protocoles soient issus du monde de la
recherche ou de l’industrie. L’étudiant devra donc :

– identifier les protocoles réseau spécialisés pour la domotique, quelle que soit leur origine. La référence [3] constitue
un point de départ pour cette étape ;

– approfondir et expliquer succintement le fonctionnement de ces protocoles ;
– les comparer de manière critique.

Référence clé (synthèse et critique de l’UE Initiation Recherche)

Embedding Internet Technology for Home Automation [3] (plus spécifiquement les sections 1 à 3).
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